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Diese technische Unterlage ist unser Eigentum. Wir behalten uns alle Rechte vor. Vervielféltigung, Verwertung oder Mitteilung an Dritte ohne unsere vorherige Zustimmung verpflichtet zu Schadenersatz und kann strafrechtliche Folgen haben.

LTN-cable 3x2x0,14mm? (TP) or JH-cable 3x2x0,14mm? C (TP)

/ Cable length 1m
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Primary Side : R1-R2
Pole Pairs : 1
Transformation Ratio : 0.3 +10%
Input Voltage : 5V rms
Input Current : 30mA
Input Frequency : 4kHz
Phase Shift : 5° £3°
Null Voltage : 30mV typ.
Zro: typ. 56 j 112
Zrs: typ. 50 j 96
Zso: typ. 110 155
Zss : typ. 93130
DC Resistance @20°C:
Rotor : 16 Q £10%
Stator : 53 Q +10%
Accuracy : 110" (20' spread)

Operating Temperature :
max. permissible Speed :

Weight :

Rotor Moment of Inertia :

High Pot Test voltage
Housing / Winding :
Winding / Winding :
Protection :

-25°C -> 110°C
3.000 rpm
0,5kg
1,5*10E-4kgm?

250VAC/50Hz/3sec.
250VAC/50Hz/3sec.

IP64

Rotor and Stator completely impregnated
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M3 x 12 8Torx
torque: Nm 1,1

red/white R1

black/white R2

M3 (7 deep; 3x120°)
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Cable layout: Input:  E(R1-R2) = Esin(wt)
Signal Lead Resolver Output : E(S1-S3) = Tr x E(R1-R2)cos@
UE+ brown R1 E(S2-S4) = Tr x E(R1-R2)sind
UE- black R2 Tr = Transformation ratio
cost red S Positive counting direction: shaft cw as viewed (X —=)
Cos- orange S3
sin+ yellow S2
sin- green S4
h) Datum Name .
9 8o (050307 Tamis | Resolver, eigengelagert
f) Gepr. |01.10.07 | Angerpointner
e) Norm R58WQRE211K02-033-07FX @
d) Kom.-N°:
8 Zeichnungs-N% R58WQRE211K02-033-07FX | '4:7
a) | M3x12 statt M25x16 260747 |MT LTN Servotechnik GmbH EDV-N®: 5927716 A3
Zust.| Anderung Datum [Name| Datei: 1059682 |




